Silniki pradu statego.

Budowa silnikow pradu stalego
e stojan z magnesem trwatym (dwa magnesy zwrécone do siebie biegunami
réznoimiennymi — state pole miedzy nimi);
wirnik z uzwojeniem twornika — prostokatna ramka z drutu zawieszona na osi (w
rzeczywistym silniku — wiele zezwoi);
szczotki — doprowadzajgce prad do uzwojenia twornika;
komutator — pierscien ze stykami — wyprowadzenia z ramki (uzwojenia
twornika);
wyjscia do zasilania.

Szkic budowy maszyny pradu stalego: 1 - jarz-
mo stojana, 2 - biegun, 3 — nabiegunnik,

4 - rdzen twornika, 5 - komutator, 6 - uzwojenie
twornika, 7 — szczotka, 8 — uzwojenie wzbudze-
nia, 9 - strumien wzbudzenia
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Oddziatywanie twornika w silniku pradu statego: a) strumiern magnetyczny uzwojenia wzbudzenia, b) strumien
magnetyczny uzwojenia twornika, c) wypadkowy strumien magnetyczny w obcigzonej maszynie prgdu stalego
i przesuwanie sie strefy neutralnej
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Zasada komutacji silnika pradu statego

Podziaf silnikow pradu staltego

a)

b)

d)

Silnik obcowzbudny : Indukcja magnetyczna niezalezna
od obrotéw wirnika. Szybko reagujg na zmiane napiecia
zasilania.

Silnik samowzbudny réwnolegty (bocznikowy) :
Predkos$¢ obrotowa stabo zalezna od obcigzenia.
Mozliwo$¢ precyzyjnego kontrolowania predkoSci.
Uzyteczny w aplikacjach wymagajgcych ptynnej, o
duzym zakresie regulacji predkosci obrotowej przy
zachowaniu sztywnos$ci charakterystyki mechanicznej

Silnik samowzbudny szeregowy : Zmniejszanie
obcigzenia zwieksza predko$¢ brotowa (zagrozenie tzw.
rozbiegnieciem) — nie wolno wigczaé bez obcigzenia!
Silnik uniwersalny — moze by¢ zasilany napieciem
przemiennym. Charakteryzuje sie bardzo duzym
momentem rozruchowym, co zdecydowato o uzyciu
silnika w trakcji miejskiej i kolejowej oraz w urzgdzeniach
dzwigowych.

Silnik szeregowo-roéwnolegty (szeregowo-bocznikowy) :
Moze mie¢ duzy moment rozruchowy i statg predkos$é.
Typowo przy rozruchu pracuje jako bocznikowo-
szeregowy (moment), a po uruchomieniu zwiera sie
uzwojenie szeregowe i silnik pracuje jako bocznikowy
(precyzyjna kontrola predkosci). Stosuje sie do napedu
walcow, wind w ciezkich warunkach pracy.
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Polgczenia obwoddw | oznaczenia uzwojen ma-
szyny pradu statego: a) obcowzbudnej, b) boczni-
kowej, c) szeregowej, d) szeregowo-bocznikowej,
e} z magnesami trwalymi



Sterowanie silnikiem
Predkosc silnika pradu statego reguluje sie przez zmiane napiecia przytozonego do
uzwojen.
« zestaw przetaczanych rezystoréw
* przetgczanie silnikow (lokomotywy)
* sterowanie modulacyjne
a) PWM
b) PFM
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Strowanie kierunkiem obrotéw mostek H (zsynchronizowane styki s1 i s4 lub s2 i s3)

Silniki bezszczothkowe:
Komutacja mechaniczna zastgpiona elektroniczng.
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