Rozruch silnikow asynchronicznych.
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Metody rozruchu silnikow asynchronicznych
klatkowych:

e Przetgczanie gwiazda tréjkat
e Transformatory rozruchowe
e Rezystory rozruchowe

Metody rozruchu silnikow asynchronicznych
pierscieniowych:

¢ Reczne sterowanie rezystorow rozruchowych obwodu twornika
e Sterowanie stycznikami grup rezystorow r.
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Kompensacja mocy biernej
e Tréjkat mocy
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Q - moc bierna
S - moc pozorna

P - moc czynna

¢ - kat przesuniecia fazowego S - \/Pz + Q 2

e Dostawcy energii wymuszajg zachowanie wspétczynnika mocy cosf na
poziomie 0,9.

e Kompensacja to rownowazenie mocy biernej indukcyjnej mocg bierng
pojemnosciowg o zblizonej wartosci, ale o przeciwnym znaku.
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Q.- moc bierna indukcyjna pobierana, np. przez silniki

Qc - moc bierna pojemnosciowa pobierana przez kondensatory
S - moc pozorna

P - moc czynna

W celu skompensowania mocy bierne;j silnika indukcyjnego stosuje sie
kondensatory kompensujgce. Dla silnikébw matej mocy stosuje sie
kondensatory przy silnikowe. W silnikach wiekszej mocy mozna stosowac
urzgdzenia zbiorcze.

Kondensatory kompensacyjne powinny roztadowywac sie po odtgczeniu w
czasie nie dtuzszym niz 1 minuta, w celu zabezpieczenia przed
wytadowaniami stosuje sie rezystory roztadowcze.



