Silniki indukcyjne asynchroniczne

Zastosowanie

Sg powszechnie stosowane do napedu urzadzen o nieregulowanej predkosci
obrotowej. Wystepujg najczesciej jako silniki o wirnikach klatkowych (zwartych), o
mocy od kilku watéw do kilkuset kilowatéw, na napiecie znamionowe od 0,4 do 6 kV.

Rodzaje:

o Klatkowe
o stojan z umieszczonym wewnatrz pakietem blach krzemowych i
uzwojeniem usytuowanym w ztobkach,

e Pierscieniowe
o wirnik stanowiagcy pakiet blach, z uzwojeniem :

Silniki o wirniku pierscieniowym majg, w odroznieniu od silnikéw o wirniku klatkowym,
mniejszy prad rozruchowy i mozliwos¢ regulacji predkosci obrotowe.

Budowa

1. Silniki klatkowe:
Budowa klatki (ksztatt i iloS¢ pretéw) ma wptyw na rozruch silnika. Podtuzny przekroj
pretow klatki powoduje tak zwane wypieranie pragdu (zwiekszona rezystancja i lepszy
wspodtczynnik mocy cose, efektem czego jest mniejszy prad rozruchowy przy duzym
momencie obrotowym).
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2. Pierscieniowym.
Silniki o wirniku pierscieniowym majg, w odréznieniu od silnikéw o wirniku klatkowym,

mniejszy prad rozruchowy i mozliwos¢ regulacji predkosci obrotowej. Sg one jednak
bardziej ktopotliwe w eksploatacji oraz drozsze.

Pierscienie slizaowe

Predkosc obrotowa silnika asynchronicznego:
Z jedng parg biegunow
_60xf 60 x50 obr

ns — Predko$¢ wirowania pola magnetycznegof[obr/min]
f — czestotliwo$¢ zmian napiecia w [Hz ]
p— ilos¢ par biegunéw



Poslizg:

- n - predkos$¢ obrotowa wirnika,
-dlasilnikka 0 <s <1,
- dla pradnicy s < 0.

Ze zwiekszeniem obcigzenia silnika nastepuje wzrost poslizgu. Przecietne wartosci
poslizgu przy obcigzeniu znamionowym mieszczg sie w granicach od 0,01 (dla duzych
maszyn) do 0,1 (dla b. matych maszyn)

- Gdy wirnik silnika pozostaje nieruchomy; (n= 0) to poslizg s =1,

- Gdy wirnik wiruje z predkoscig synchroniczng: (n = ns) to poslizg s=0
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Moment obrotowy silnika indukcyjnego
Elektromagnetyczny moment obrotowy, [Nm]:
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Pn — moc znamionowa silnika[kW]
nn — predkos¢ obrotowa silnika[obr/min]



