Podstawowe wiadomosci o komunikacji miedzy
urzadzeniami.

Czym jest komunikacja miedzy urzadzeniami?

Urzgdzenia mechatroniczne w celu spetniania réznych zadan
czesto muszg wymieniaC miedzy sobg informacje dotyczgce
dziatania, czasu, ilosci. W tym celu wykorzystuje sie technike
cyfrowg i mozliwosci przetwarzania informacji przez procesory. Aby
jednak mogty one uzywac informaciji trzeba jg jakos dostarczac. Do
tego stworzone sg roznego rodzaju systemy komunikacji.

Rodzaje systemow komunikacji:
1. Komunikacja miedzy zespotami jednego urzgdzenia (szyny
komunikacyjne ).
2. Komunikacja miedzy réznymi urzgdzeniami:
a. sieci przewodowe
b. sieci bezprzewodowe

Sieci komputerowe jako standard polfaczen miedzy
urzadzeniami.

Aby dwa urzgdzenia potgczone jednym przewodem
komunikacyjnym mogty ze sobg sie porozumiewac, potrzebny jest
zbiér zasad (jezyk) ustalajgcy metody tworzenia i odczytu
informaciji. Te zasady nazywamy protokotami komunikacyjnymi.
Jest bardzo wiele protokotéw komunikacyjnych np.: CAN, TCPIP,
FTP ...... itp.

Topologie sieciowe:
Topologig nazywamy system potgczen miedzy urzgdzeniami:
e Topologia logiczne (system powigzan na poziomie
zarzgdzania)
o Klient — Serwe (z zarzgdzaniem centralnym)
o P2P (réwnorzedna)
e Topologia fizyczna (rzeczywiste potgczenie przewodowe lub
bezprzewodowe).



Topologia magistrali

Urzadzenia do pofaczen sieciowych:

Aby sieci dziataty prawidtowo a sygnat nie zanikat na duzych
odlegtosciach w sieciach fizycznych stosuje sie rézne urzadzenia

wspomagajgce.
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