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Zestawienie podstawowych czujnikow w pojazdach
1) Czujnik.

samochodowych.

Inaczej nazywany sensorem, to urzgdzenie ktérego zadaniem jest przekazywanie informacji o
stanie fizycznym badanego zespotu czesci lub zaistniatych zamianach parametréw fizycznych lub

chemicznych.
W obecnie istniejgcej tendencji sterowania pojazdami, dane z czujnikdw pobierane sg do pamieci

jednostki centralnej pojazdu tam przetwarzane i zamieniane na instrukcje sterowania.

2)0Ogo

3)Pod.

funk

Do zadan regulacyjnych i sterujgcych,

Dla zapewnienia bezpieczenstwa (pasazerow i pojazdu),
Nadzorujgce prace i stan pojazdu(diagnostyka OBD)



4)Charakterystyki i podzial sygnafow z czujnikow:

%+ Rodzaje charakterystyk
a “b
S JL/ °
—_—
5 — sygnat wyjSciowy X X
rmierzona 5 i ¢ i
a - ciggla liniowa - N
b - ciggta nieliniowa T l -
€ — nieciagta : %
wiglostopniowa I —— &
d - nieciagla X X w
dwustopniowa 5
n +‘ Postacie sygnatu (przykiady) |
i
a T f ;
¥
U
f
—_—
b T,
e L -
a — sygnal wyjsciowy =
U, czestolliwose f L %
b - sygnat wyjsciowy T,
U, czas trwania R g
impulsu Tp .

W sygnatach analogowe istotg pomiaru moze by¢:
e Prad, napiecie , lub amplituda sygnatu
e Czas lub okres
e Wspodtczynnik wypetnienia (PWM)
W sygnatach dyskretnych (cyfrowych) wartos¢ moze przybiera¢ postac:
e Dwustanowg (bit O lub 1)
e W réznych rodzajach kodowania w zaleznosci od enkoderow i szyfrowania.

5)Kierunki rozwoju czujnikow:

W obecnej dobie miniaturyzacji elektroniki i

" Caujniki wsamochodzie

taniejgcych kosztach jej produkcji, czujniki

nowej generacji rozwijane sg w formach

T :quhf : -1 # [— : spm?by_r;&mﬁi -

miniaturowych i z tendencjg na sterowanie i

i LR
45 o4

| 1i7 Wysckanezawochot¢ | mummmmmml> | Doizala, sprawdzona teohika. |

odczyt bezprzewodowy. Nie powoduje to

jednak badan i rozwoju w celu zachowania

| Nisdakosay wyiwarzania | P | Rasionaina produkcja masowa,_ |

lub poprawienig ich najwazniejszych

wilasnosci:

|

.« frudna warunki sybowania - | q | Wyzymalo obudowy

Ty
P

e Niezawodnosci,

v | e— [ Tectroogio minaturyzaci

Coraz wiekszej doktadnosci odczytu,

gnoss | q [ Biéaaba kompensacia bredow

Jak najwieksza kompensacja bledow, L. Duadoan
Jak najnizszy koszt produkgciji,
Mozliwos¢ recyklingu.



