Uklady sterowania sekwencyjnego.

Ukfad sekwencyjny

To ukfad, w ktorym stan na wyjsciu zalezy od standéw na wejsciu i
zapamietanych standw wejsciowych (uktad ze sprzezeniem
zwrotnym).
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Elementy pamieci stanu :
nazywamy przerzutnikami. Mozna w nich wymusic stan wysoki ,,1”
lub niski ,,0”.
Mozna je podzieli¢ na :
e Bistabilne, (w ktorych na state mozna ustawi¢ dowolny stan na
wyjsciu)
e Monostabilne, (w ktérych wymuszenie stanu nie jest state)
e Asynchroniczne, (w ktdrych zmiany stanu nie sg zalezne od
zegara taktujgcego prace uktadu)
e Synchroniczne, (w ktérym zmiane stanu taktuje zegar)

Asynchroniczny przerzutnik RS
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Zasade pracy przerzutnika mozemy opisa¢ diagramem stanow.
Przerzutnik RS rézni sie od SR priorytetem wartosci R (reset) lub

S(set)
Symbol przerzutnika asynchronicznego:
— R1 Q —
S Q’

W wielu przypadkach priorytet oznaczony jest przez symbol 1 przy
literze R lub S, zdarzajg sie systemy, w ktérych wartosc
priorytwtowa znajduje sie u gory (kolejnos¢ wykonywania dziatan w
programach z gory na dot).

Synchroniczny przerzutnik RS

ma dodatkowe wejscie C, do ktérego doprowadza sie sygnat
taktujgcy (synchronizujgcy). Zmiana stanu przerzutnika
synchronicznego nastepuje w chwilach wyznaczonych przez sygnat
taktujacy.

— R Q —Rr- wejscie reset
C S — wejscie set
C- wejscie sygnatu taktujgcego (zegar ang.
, Clock)
] S Q | Qi Q- wyjscie i wyjscie zanegowane.
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