Ogolna budowa ukladow mechatronicznych:

Struktura ukfadow wykonawczych:
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W strukturze systemu mechatronicznego mozna wyréznic zrodto
sygnatow sterujgcych, uktad wykonawczy, uktad przeniesienia
napedu oraz sterujgce sygnaty oddziatujgce na otoczenie lub inne
systemy.

Wzmocniony sygnat sterujgcy podawany jest dalej na silnik,
ktérego zadaniem jest przetworzenie sygnatu wejsciowego w
wielkosc fizyczng (np. przemieszczenie, obroét, site, moment). W
zaleznosci od rozwigzania moze nim byc silnik elektryczny,
hydrauliczny pneumatyczny lub spalinowy. Dalej, ruch ten zostaje
sprzezony poprzez sprzegto z uktadem przeniesienia napedu oraz
petlg sprzezenia zwrotnego.

Rodzaje stosowanych ukiadow wykonawczych:
e mechaniczne
elektromechaniczne;
elektryczne;
ptynowe (hydrauliczne i pneumatyczne);
mieszane (elektromechaniczne, elektropneumatyczne,
elektrohydrauliczne);
e inne, np. piezoelektryczne.



