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1. Opis zadania 

Pras posiada zabezpieczenie przed wypadkiem w postaci dwóch 
przycisków, które wciśnięte razem w przeciągu 1[s] spowodują ruch 
prasy w dół. Prasa znajduje się w pozycji dolnej tak długo ja oba 
przyciski są wciśnięte. Zwolnienie 
dowolnego przycisku spowoduje 
powrót prasy. Sygnały sterujące 
to zbocza narastające |P| i 
opadające |N|. 
 
 
 
 
 
 
 

2. Schemat elektryczny 

 
 
 

 



3. Schemat pneumatyczny 

 
 

4. Algorytm: 

 

 



5. Program 

 



 


