Diagramy stanow pracy sitlownikow.

Podstawowe symbole diagramow drogowych.
Diagram drogowy w postaci symbolicznej przedstawia algorytm

ruchu urzgdzenia.

Symbole diagraméw drogowych i diagramoéw stanow
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Diagram stanu pracy sifownika

To wykres przedstawiajgcy poszczegolne stany w jakich znajduje
sie sitownik w odniesieniu do czasu pracy.
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Najczesciej diagramy robocze standéw sitownikow przedstawiane sg
w zespole z diagramami elementow sterujgcych:
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